Fo l“wlou..‘r’Q mzco&-‘tlve Jcs 5'{'\-0(‘01'65

FO rce

- —  d(m-7)
F=Y"Fou =
XL: extyi e
[Fl= N force extérieure résultante — dv
[ml= ke masse E Fexti=m =ma
)= ms!  vitesse - dt
M= s temps !

Presstov\

P [l
A

g{m‘.‘c‘u& quu\e

S Fi=0
i
Y Fi=0
i

S Mowi = (@iFyi — yiFag) + > ML =0
i k

i

—
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7

ey jTounc Q_ fOUIQM&/\

(&
Fn = fTRn = ?TRn

résistance au roulement

facteur de résistance au roulement

force de contact normale entre les surfaces
coefficient de résistance au roulement
rayon de roulement

I
Il
EE2z2-Zz

4

Gl
I

F cos,

= F cosyy

&1
|

LTI TRT
Sy
|

J

2. = F cos~y,

F‘j,i {J =T,Y,2
= = avec .
2

)
(33

Il || =AB,C,...vV1,23,...
Ny COS Yz 1 Fpi
=Ny =< cosvyy —— -1 Fy; (4.3)
N COS Yz 1] F.;

N, N N S .

ou n; est un vecteur unité qui a la méme direction et le méme sens que la
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force F; sur laquelle il est construit.
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[F]= N intensité de la force
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[0] = rad élévation; dans les engrenages : angle de pression o = 20°
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FIGURE 6.8 — Charge concentrée équivalente

et la position de sa ligne d’action zq s’obtient en appliquant 1'équivalence
des moments

Sz q@)de

g = (6.6)
Qas
[zq] = position de la ligne d’action de la force concentrée équivalente
l[g(z)] = N/m distribution de la charge linéique entre A et B
[Qas]l= N force concentrée statiquement équivalente
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Procédure

1. Subdiviser le corps

. Tracer le sens de la marche s

. Tracer le sens de cisaillement Ty, V Ty,

. Déterminer les épaisseurs b’(s)
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Si une section transversale a un axe de symétrie, le
centre de cisaillement se trouve sur cet axe.

Si une section transversale a deux axes de symétrie, le
centre de cisaillement se trouve a leur intersection,
c'est-a-dire en S.

Pour les sections composées de deux (ou plus)
rectangles, le centre de cisaillement se situe a
I'intersection des lignes centrales des rectangles.
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TABLE 7.1 Conditions aux limites typiques en flexion

'

Type d’appui v v Moev' | Vv

Palier articulé, '}4% A _A_

palier libre ou fixe

Encastrement

Extrémité libre

FC
NLXS l #0 #0 =0 =0
C

v =0 v #0 v =0 v =0
v =0 v #0 v %0 Py v #0
%u__’to " 0 U”ZO : :1_0
% 7777 1}'/=0 7&/

v =0 v =0

v =0 v =1, v =0

v #0 vy = v, = " #0

oIl
N\

P Loege do difprmaben flensn

LM;

1
V=3 ) 50, ™

e




’ TOY 5:0“\ Am:)e Ae "orsc'o« : 52(,"’1‘0\’\ OU\RV‘.E ( parei un:naz)

. I
M, - L =H-Zbi-ti3 W, =—t [b>t
——— 3 T tmax
G * IP

~
ey

M =
Tyo () =I_x.r ¢
p

M (; T J( 1 Beispiele | Exemples
b3 l [ —'v = CU"‘.S @ 1.00 bl
Q 1.12
” 1.00 tl* It=T'(b1'tf+b2't§’)
P ListmeTions e * Aes sec{ 3 L [oo0 b,
{ wnC . | 0"\5
E 1.12
L] ‘c': —_—
Gauc\/\ soemmn ev\i> . Lo T 1.12 e,
I I j 1.12
= us 0N =
- ? 3 + 117 1.00 3
" r Iy = T by - t5
) ) ) 1.29
wolbfrei verwolbend t; 1.00
sans gauchissement avec gauchissement I 131 h~—2-m-1r-t3
) 3
] A TS . -
| s A A .
@ e® B
" ’ . . . . .
g } o Pt _'L Hauptspannungen | Contraintes principale
<3 S . .
zu— I hohl {’@ I." | A—I ¢ it1 t | . . T rincipal stresses on the surface of a twisted tu
(o)) . ", - 2 1 _ 0 —
| creuse \ /.": - o= sym ’6] Tonax P(0x =0,7,9)
-7 .
| . :
ct T 1 o
aq:) g / )
°3 h I || "=" 7,
c
SQC \'TOV\ P‘e N ;
. » 0 Dl
n-d* - (D* —d¥) / -
Pg(gg = 0,—74,) " Gibm e
T-d3 _ . _m-(D*=d" ¢
We=Wp=—¢ M=% =D
d

' Ener&"( AQ A;.&)ﬂmu“o\-\ +Of$f0’\

b d
« . 1.035
I, =c;-b-h® I, =—""2.p*
h[:l 9
Wy=c, b-h? 0.977
| t=C2 W, = .

T 1 (L M2
b/ c c U — —. . dx
1.1(; 0.141 0.208 2-b 2 ,[0 G 'It
150196 [ 0231 | s 3
2.0 [ 0229 0.246 P b
3.0 [ 0.263 0.267 t a2 + b?
4.0 | 0281 | 0.282 S -
6.0 | 0298 | 0.299 N T-a-b? > N -l . t\ K}.‘
8.0 | 0307 | 0307 W, =
700 | 0312 | 0312 ¢ 2 r\‘\"C‘w Us 11 ¢t i
w | 0.333 0.333
. .
Sec\"m crese  (poroi mince) . (1-q)- V3.
oy =q T+ +(1—q 3T
4.7 t(s)
Ik=—7 |s>t
Sy ds RN
W, =2 A tmin
P A%t s>t
’ u [t(s) = ¢
W,=2-4A-t

3

b (b —t)¥-

—— O r-ren L
tg’ - e . IL.=(h-1t)3-
D A=@b-1)? (@

Mooy Wy=2-(b—t)?-t




