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Méthode nodale modifiée 
Choix d’un noeud de référence
1.
Définir les potentiels des autres noeuds par rapport au potentiel de référence
2.
Pour chaque source de tension idéale, définir son courant comme inconnue additionnelle
3.
Poser les équations de Kirchhoff des noeuds en terme des potentiels des noeuds, des courants 4.
des sources de courant (Paramètres connus) et des courants des sources de tension (inconnus)

Exprimer les tension des sources idéales de tension en terme des potentiels de noeuds
5.



Fonctionne aussi avec des sources cosinusoidales



Circuit à N noeuds —> 

	 N-1 équations nodales en N-1 potentiels et M courants de sources de tension

	 M-1 équations supplémentaires en les potentiels de noeud exprimant les tension de source.



Le noeud de référence est arbitraire, on prendra celui qui a le plus de connexions !




